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บทคัดยอ 

การวิจัยครั้งนี้มีวัตถุประสงคเพ่ือ 1) อออกแบบและสรางชุดทดลองสเต็ปปงมอเตอร 2) ศึกษา

ประสิทธิภาพชุดทดลองสเต็ปปงมอเตอร ขอบเขตของการวิจัยแบงออกเปน ขอบเขตดานเนื้อหา ไดแกชุด

ทดลองสเต็ปปงมอเตอรสรางโดยการนําเอาอุปกรณควบคุมสเต็ปปงมอเตอร มาติดตั้งภายในกระเปา

ดานลางประกอบดวย Step Motor Driver TB6600 1ตัว Board Arduino 1 ตัว Switching 12 V 5 A 

1 ตัว สเต็ปปงมอเตอร 1 ตัว ศึกษาประสิทธิภาพโดยใชคะแนนจากใบงาน สถิติที่ใชในการวิจัยไดแก 

รอยละ 

จากการวิจัยพบวา 1) การออกแบบและสรางชุดทดลองสเต็ปปงมอเตอรมีความเหมาะสมและ

ความเปนไปได 2) การศึกษาประสิทธิภาพชุดทดลองสเต็ปปงมอเตอรคะแนนหลังเรียน (E1) รอยละ 

92.44 และคะแนนวัดผลสัมฤทธิ์ (E2) รอยละ 82.62 

 

คําสําคัญ : ระบบควบคุม  สเต็ปปงมอเตอร,ไมโครคอนโทรลเลอร  ชุดทดลอง 
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Abstract 

This research aims to 1) design and construct a stepping motor Trainer set, 2) 

study the efficiency of the stepping motor experimental kit. The scope of the research is 

divided into content scope, including the stepping motor experimental kit created by 

installing the stepping motor control device in the lower bag, consisting of 1 TB6600 

Step Motor Driver, 1 Arduino Board, 1 12 V 5 A Switch, 1 Stepping Motor, and study the 

efficiency using scores from the worksheet. The statistics used in the research are 

percentage.  

The research found that 1) the design and construction of the stepping motor 

experimental kit is appropriate and feasible. 2) Study the efficiency of the stepping 

motor experimental kit. Post-learning scores (E1) 92.44 Percentage and achievement 

scores (E2) 82.62 Percentage  
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บทนํา 
  เนื่องจากปจจุบันมอเตอรไฟฟากระแสตรงและมอเตอรไฟฟากระแสสลับถูกนํามาใชงานอยาง
แพรหลายทั้งในเครื่องจักรกลทางอุตสาหกรรมยานยนตในระบบขนสงเครื่องใชไฟฟาตางๆและเครื่องมือ
ทางการแพทย ในสวนของมอเตอรไฟฟากระแสตรงแบบใชแปรงถานมีขอเสียคือ การเสียดสีของแปรง
ถานทําใหเกิดความรอนเกิดการสึกหรอ การรบกวนทางแมเหล็กไฟฟาในการสตารทมอเตอรและขณะ
ทํางานที่ความเร็วรอบสูงๆความฝดเนื่องจากแปรงถานก็จะเพ่ิมขึ้นทําใหแรงบิดไมคงที่ในการบํารุงรักษา
จะตองกําหนดเวลาที่แนนอนและตองมีคาใชจายจึงมีการพัฒนาและ ปรับเปลี่ยนมาใชมอเตอรไฟฟา
กระแสตรงแบบไรแปรงถานเพราะมีประสิทธิภาพสูงความเร็วรอบสูงใหแรงบิดสูงและกระจายความรอน
ในขดลวดสเตเตอรไดดีกวามอเตอรกระแสตรงชนิดมีแปรงถานทั่วๆไป มีอายุการใชงานที่ยาวนานรวมทั้ง
มีความเฉ่ือยหรือการตานการหมุนที่ต่ํา และประหยัดคาใชจายในการบํารุงรักษาแปรงถาน เหมาะกับงาน
ที่ตองการกลไกเคลื่อนที่ความเร็วต่ํา แรงบิดสูง โดยไมตองใชระบบเฟองทดรอบเพิ่มเติม สามารถกําเนิด
และรักษาแรงบิดไดในทันทีที่มอเตอรถูกกระตุนใหทํางาน สามารถรักษาสภาวะการหมุนของแกนไดโดย
ไมทําใหมอเตอรเสียหาย ไมมีแปรงถาน ทําใหมีอายุการใชงานที่ยาวนาน 

        สเต็ปปงมอเตอร (Stepping Motor) เปนมอเตอรไฟฟาชนิดหนึ่งท่ีใชสําหรับควบคุมการหมุนเพื่อ
กําหนดตําแหนงและทิศทางดวยมุมองศาใหกับกลไกการทํางานของเครื่องจักรกลที่ตองการความแมนยํา
สูง เชน ระบบควบคุมในหุนยนต, เครื่องพิมพ, สายพานลําเลียงในโรงงาน และอีกมากมาย ซึ่งอาศัยการ
ทํางานจากการใชสัญญาณไฟฟาแบบคลื่นสี่เหลี่ยม (Pulse) ขับมอเตอรเพ่ือใหแกนหมุนแบบไมตอเนื่อง
แตจะขับเคลื่อนไปทีละขั้นโดยสามารถหมุนไดรอบแกน 360 องศา ทาํใหกลไกการเคลื่อนที่ของแกนหมุน



มีความเร็วต่ํา และรักษาแรงบิดไดในทันทีโดยไมทําใหมอเตอรเสียหาย ทั้งนี้ก็จะข้ึนอยูกับโครงสราง
มอเตอรของแตละตัวดวย 

       ดังนั้นผูจัดทําจึงไดทําโครงการชุดทดลองสเต็ปปงมอเตอรขึ้นมาโดยการนําอุปกรณควบคุมสเต็ปปง
มอเตอรและขั้วสําหรับเสียบสายตอวงจรมาติดตั้งภายในกระเปาอะลูมิเนียมซึงสามารถเขียนโปรแกรม
และการออกแบบวงจรควบคุมการทํางานของสเต็ปปงมอเตอรไดหลากหลายวงจร เชน การปรับเร็วรอบ
การกลับทิศทางการหมุน และอ่ืนๆ เพ่ือนําไปใชประโยชนในการศึกษาหลักการทํางานและการทดลองตอ
วงจรควบคุมการทํางานของสเต็ปปงมอเตอร ของชางประจําหนวยงานตางๆ ไดอยางสะดวกและสามารถ
นําไปประยุกตใชในงานอุตสาหกรรมไดอีกดวย 

วัตถุประสงคของการวิจัย 

  1.2.1 เพ่ือออกแบบและสรางชุดทดลองสเต็ปปงมอเตอร 

  1.2.2 เพ่ือหาประสิทธิภาพของชุดทดลองสเต็ปปงมอเตอร 

 

แนวคิด ทฤษฎีและงานวิจัยท่ีเกี่ยวของ 
  ชุดทดลองสเต็ปปงมอเตอร โดยศึกษาแนวคิด ทฤษฎีและงานวิจัยที่เก่ียวของผูวิจัยนําเสนอใน
ลักษณะของการเรียบเรียงเชิงสังเคราะห ดังนี้ DC Stepping Motor [1] แผงวงจรควบคุม Arduino 
[2] สวิตชิ่งเพาเวอรซัพพลาย (Switching Power Supply) [3] จอแสดงผล LCD. [4]  ตัวเขารหัส
แบบหมุน (Rotary Encoder) [5]สเต็ปมอเตอรไดรเวอร (Step Motor Driver). [6]สวิตชปุมกด 
(Push button Switch) [7] และงานวิจัยที่เกี่ยวของ ไดแก 
 
  ประภาส แกวพิทักษ (2561) [8] ไดทําการศึกษา(เครื่องจักรกลไฟฟากระแสตรง)วิจัยเกี่ยวกับการ
ทํางานและการควบคุมเครื่องจักรกลไฟฟากระแสตรง เนื่องจากเครื่องจักรกลไฟฟาดังกลาวสามารถ
ทํางานไดทั้งเปนมอเตอรไฟฟากระแสตรงและทางงานเปนเครื่องกําาเนิดไฟฟาในเครื่องเดียวกัน ผูวิจัยจึง
นําหลักการดังกลาวมาจัดสรางอุปกรณที่สามารถคืนพลังงานใหแกจักรยานไฟฟา ซึ่งโดยสวนของระบบ
ควบคุมการทํางานจะแบงออกเปนสองระบบ คือระบบจายพลังงานจากแบตเตอรี่ใหแกมอเตอรเพ่ือใชใน
การขับเคลื่อนจักรยานไฟฟาและระบบคืนพลังงานโดยการประจุแบตเตอรี่เพ่ิมจากการปนดวยเทาและ
การเบรกจากผลการทดสอบจักรยานไฟฟาที่สรางข้ึนสามารถวิ่งไดความเร็วสูงสุด 22.28 กิโลเมตร/ชั่วโมง 
และการประจุแบตเตอรี่เพ่ิมจากการปนดวยเทาจะไดปริมาณพลังงานมากกวาการประจุแบตเตอรี่โดยใช
การเบรก 
 
  สุริยา ศรีวิเศษ (2562) [9] ไดศึกษาขอมูล Arduino (อาดุอิโน) มาจากภาษาอิตาเลี่ยน เปนบอรด
ไมโครคอนโทรลเลอร ตระกูล AVR ที่ถูกพัฒนาเปนแบบโอเพนซอร (Open Source) ซึ่งผูผลิตเปดเผย
ขอมูลท้ังฮารดแวร (Hardware)และซอฟตแวร (Software) บอรดไมโครคอนโทรลเลอร Arduino ถูก
ออกแบบขึ้นมา เพื่อใหใชงานไดงาย ดังนั้นจึงเหมาะสําหรับที่ผูเริ่มตนศึกษาการเขียนโปรแกรมเบื้อตน ซึ่ง



ผูใชงาน สามารถดัดแปลง พัฒนาตอยอดฮารดแวร (Hardware) และซอฟตแวร (Software) ไดอีกดวย
Arduino นํามาใชงานเชนเดียวกับไมโครคอนโทรลเลอรตระกูลอ่ืนๆ เพื่อใชสําหรับควบคุมอุปกรณไฟฟา
โดย การเขียนโปรแกรมควบคุมการทํางานตามตองการ ตัวอยางการประยุกตใช Arduino ใน
ชีวิตประจําวัน เชน ควบคุมการเปด/ปดไฟในบานอัตโนมัติ, วงจรวัดคาอุณหภูมิ, ควบคุมการรดน้ําตนไม
อัตโนมัติควบคุมการเปด/ปดประตูอัตโนมัติควบคุมเครื่องซักผาหยอดเหรียญ หรือควบคุมความเร็วและ
ทิศทางการหมุนของมอเตอร เปนตน 
  ชนะชัย คะณะวาป (2562) [10] ไดศึกษาควบคุมความเร็วรอบมอเตอรไฟฟากระแสตรงที่ใชตัว
ควบคุมพีไอ โดยทําการออกแบบตัวควบคุมพีไอบนพ้ืนฐานการปรับคาพารามิเตอรของตัวควบคุม
เพื่อที่จะหลีกเลี่ยงการพุงเกินในระบบควบคุมวงรอบปดที่ใชในการควบคุมมอเตอรไฟฟากระแสตรง เมื่อ
อินพุตเปนฟงกชันข้ันบันได ระบบที่นําเสนอประกอบดวย ตัวควบคุมพีไอ วงจรเอซีทูดีซีคอนเวอรเตอร 
มอเตอรไฟฟากระแสตรงชนิดกระตุนแยกพิกัด 1.1 kW, 220 V, 6.5 A, 3,000 rpm ตัววัดความเร็วรอบ
โดยใชแสง วงจรแปลงความถ่ีเปนแรงดัน และวงจรแปลงสัญญาณอนาล็อกเปนดิจิทัล จากการออกแบบ
คาพารามิเตอรของตัวควบคุมพีไอ และการคํานวณหาคาพารามิเตอรของมอเตอรจากแบบจําลอง ทา
คณิตศาสตร และวิเคราะหระบบดวยโปรแกรมคอมพิวเตอรและทําการทดสอบระบบที่นําเสนอ พบวา
กรณีที่ปรับคาอัตราการขยายของตัวควบคุมพีคานอยมาก ผลตอบสนองจะไมเกิดการพุงเกินแตเกิดคา
ความคลาดเคลื่อนที่สภาวะคงตัว สวนกรณีปรับคาอัตราการขยายของตัวควบคุมพีที่มีคามากๆ
ผลตอบสนองจะเกิดการออสซิเลต ซึ่งเมื่อเพ่ิมตัวควบคุมไอเขาไปในระบบจะทําใหมีเสถียรภาพที่ดีไดผล
ใกลเคยีงกับคาคาดการณไว 
  สําเริง เต็มราม (2563) [11] งานวิจัยนี้มีวัตถุประสงค เพ่ือควบคุมการขับเคลื่อนมอเตอร
กระแสตรงไรแปรงถานซึ่งเปนมอเตอรความเร็วสูงที่ใชกันอยางแพรหลายในงานอุตสาหกรรม ในสวน
ขยายความเร็วและแรงบิดในยานการทางานกาลังไฟฟาคงท่ีดวยหลักการชดเชยมุมเฟสกาวหนาระหวาง
กระแสขาเขากับแรงดันตานกลับของมอเตอร โดยศึกษาผลการตอบสนองของดานความเร็วและแรงบิด
มอเตอรขณะมีการชดเชยมุมเฟสที่คาตางๆ เพ่ือเปนแนวทางในการออกแบบชุดควบคุมการขับเคลื่อน
มอเตอรกระแสตรงไรแปรงถานใหไดประสิทธิภาพสูงสุด งานวิจัยแบงออกเปนสองสวนคือ ในสวนแรก
เปนการสรางแบบจาลองของมอเตอรกระแสตรงไรแปรงถานดวยโปรแกรม MATLAB/Simulink เพื่อ
ศึกษาพฤติกรรมความเร็วและแรงบิดของมอเตอรทั้งขณะไมมีการชดเชยมุมเฟส และขณะมีการชดเชยมุม
เฟสกาวหนาที่ค าตางๆ สวนที่สองเปนการประยุกตใชบอรดประมวลผลสัญญาณดิจิตอลรุน 
dsPIC30F2010ในการควบคุมการขับเคลื่อนมอเตอรกระแสตรงไรแปรงถานขนาดพิกัดกําลังไฟฟา 500 
วัตต แรงดัน 48VDC พรอมทั้งแสดงผลการทดสอบโดยใชโปรแกรม Graphic User Interface เพ่ือนําผล
ที่ไดจากชุดทดสอบเชิงปฏิบัติเปรียบเทียบกับผลที่ไดกับผลที่ไดจากแบบจําลอง ผลที่ไดจากชุดทดสอบ
การควบคุมการขับเคลื่อนมอเตอรไฟฟากระแสตรงไรแปรงถานเชิงปฏิบัติพบวา เมื่อโหลดมีพิกัดที่ 0.28 
นิวตัน-เมตร และมอเตอรจะความเร็วที่ 300 รอบ/นาที เมื่อไมมีการชดเชยมุมเฟส และเมื่อมีการปรับคา
มุมเฟสกาวหนาเปน 5, 10 และ 15 มอเตอรจะมีความเร็วที่ 412, 442 และ 451 รอบ/นาที ตามลําดับ 
 
 



วิธีดําเนินการ 
การสรางชุดทดลองสเต็ปปงมอเตอรผูวิจัยไดดําเนินการ ตามลําดับดังตอไปนี้ 

 

1. ประชากร/กลุมตัวอยาง/กลุมปาหมาย 

กลุมเปาหมาย ไดแก นักศึกษาเทคโนโลยีบัณฑติ ชั้นปที่1 จํานวน 20 คน 
 

2. เครื่องมือท่ีใชในการศึกษา 

2.1 ชุดทดลองสเต็ปปงมอเตอร 

2.2 เครื่องมือเก็บรวบรวมขอมูล ไดแก 

2.2.1 แบบบันทึกขอมูล / แบบสังเกต 

2.2.2 แบบใบงานผูใชที่มีตอชุดทดลองสเต็ปปงมอเตอร จํานวน 3 ใบงาน 
 

3. ขั้นตอนการออกแบบและสรางชุดทดลองสเต็ปปงมอเตอร 

3.1 ขั้นตอนการออกแบบและสรางชุดทดลองสเต็ปปงมอเตอรโดยมีขั้นตอนการสรางดังนี้ 

 3.1.1 ศึกษาบริบทของกลุมนักศึกษา สํารวจ และวิเคราะหความตองการเครื่องมือและอุปกรณ

ของกลุมตัวอยาง  

 3.1.2 ศึกษาเครื่องมือที่ใชในอดีตผานมาถึงปจจุบันที่มีอยูในสถานศึกษา 

 3.1.3 วิเคราะหองคความรูตาง ๆ เพ่ือนํามาบูรณาการใชพัฒนาเครื่องมือหรือสรางเครื่องมือใหม

ที่คาดวาจะมีประสิทธิภาพที่สูงกวาของเดิม 

 3.1.4 ศึกษาเอกสารและงานวิจัยที่เก่ียวของกับหลักการ วิธีการสรางเครื่องมือที่ใช และการหา

ประสิทธิภาพของเครื่องมอื 

 3.1.5 ศึกษาผลงานประดิษฐคิดคนที่เกี่ยวของกับการประดิษฐของเราจากเอกสาร ตํารา และจาก

เครือขายอินเตอรเน็ตของเว็ปไซตของกรมทรัพยสินทางปญญาเรื่องสิทธิบัตร 

 3.1.6 ดําเนินการออกแบบชุดทดลองสเต็ปปงมอเตอรใหมีรูปแบบเหมาะสมสอดคลองกับความ

ตองการของกลุมตัวอยาง 

 3.1.7 นํารางรูปแบบชุดทดลองสเต็ปปงมอเตอรเสนอตอผูเชี่ยวชาญ 

  



3.2 ขั้นตอนการสรางชุดทดลองสเต็ปปงมอเตอรโดยมีข้ันตอนการสรางดังนี้ 

 3.2.1 ทําการออกแบบราง จุดวางอุปกรณ และระบบการทํางานของ ชุดทดลองสเต็ปปง

มอเตอร  

 

 3.2.2 ทําการเจาะรูบนแผนอะคริลิคใสชุดทดลองสเต็ปปงมอเตอร ตามที่ออกแบบไว 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 



3.2.3 ติดตั้งบานานาแจ็คตัวเมยีกับรูบนแผนอะคริลิคใสตามท่ีออกแบบไว 

 

 

  3.2.4 ตอสายไฟจากข้ัวตออุปกรณเขากับบานานาแจ็คตวัเมียชุดทดลองสเต็ปปงมอเตอร 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 



3.3 ขั้นตอนการสรางชุดทดลองสเต็ปปงมอเตอรโดยมีข้ันตอนการสรางดังนี้ 

 3.3.1 วัสดุอุปกรณที่ใชสราง 

  1.DC Stepping Motor 

  2.Arduino 

  3.สวิตชิ่งเพาเวอรซัพพลาย (Switching Power Supply) 

  4.สเต็ปมอเตอรไดรเวอร (Driver Shield stepping) 

  5.จอแสดงผล LCD 

  6. 6.ตัวเขารหัสแบบหมุน (Rotary Encoder) 

  7.สวิตชปุมกด (Push button Switch 
  

4.ดําเนินการและเก็บรวบรวมขอมูล 

  การหาประสิทธิภาพแบบ(80/80) ตัวเลขชุดแรกคือ รอยละหรือเปอรเซ็นตของคะแนนผูที่ทํา
แบบฝกหัดถูกตองถือเปนประสิทธิภาพของกระบวนการ และตัวเลขชุดหลังคือ รอยละหรือเปอรเซ็นตของ
คะแนนที่ผูทําแบบทดสอบถูกตองโดยถือเปนประสิทธิภาพของผลลัพธเมื่อทํา การวิเคราะหจะพบวา 
ตัวเลขชุดแรกคือรอยละหรือเปอรเซน็ตของคะแนนผูที่ทํา แบบฝกหัดแตละคนทําคะแนนไดนั้นหมายถึง 
ตองมีแบบฝกหัด มีคะแนนเต็มของแบบฝกหัด และมีคะแนนแบบฝกหัดที่ทําไดสําหรับตัวเลขชุดหลัง จะ
พบวาเปนรอยละหรือเปอรเซ็นตของคะแนนแบบทดสอบ หมายถึง ตองมีแบบทดสอบ คะแนนเต็มของ
แบบทดสอบ และคะแนนที่ผูทําแบบทดสอบแตละคนทําไดจากการวิเคราะหขอมูลจําเปนดังกลาวขางตน
นํามาสรางเปนตัวอยางชุดขอมูล หรือ Data Set 

  เมื่อนําขอมูลมาจัดกระทําตาราง และคํานวณรอยละของคะแนนแบบฝกหัดและคะแนน
แบบทดสอบของผูเขาทดลองใชแตละคนแลวไดขอมูลตาม เมื่อนําไปทดลองใชควรมีจํานวนผูเขาทดลองใช
ชุดทดลองหรือผูเรียน ไมนอยกวา 30 คน จึงจะเปนที่นาเชื่อถือไดประสิทธิภาพของชุดทดลองนี้แบบนี้ไม
ควรต่ํา กวา80/80 หรือ KW # 1 ≥ 80/80 จึงจะถือวา มีประสิทธิภาพเปนที่ยอมรับได 
 

5. สถิติที่ใชในการวิเคราะหขอมูล 
   5.1 คาเฉลี่ย 
   5.2 คารอยละ 
 
 
 
  



ผลการวิจัย 

 ผลการสรางชุดทดลองสเต็ปปงมอเตอรปรากฏผลตามลําดับข้ัน ดังนี้ 

     ตอนที่ 1. ผลการออกแบบและสรางชุดทดลองสเต็ปปงมอเตอร 

     ตอนท่ี 2. ผลการศึกษาประสิทธิภาพชุดทดลองสเต็ปปงมอเตอร 

ตอนที่ 1 ผลการออกแบบและสรางชุดทดลองสเต็ปปงมอเตอร 

 

 
ชุดทดลองสเต็ปปงมอเตอรที่เสร็จสมบูรณ 

  



ตอนที่ 2 ผลการศึกษาประสิทธิภาพชุดทดลองสเต็ปปงมอเตอร 
ตารางที่ 1 ใบงานที่ 1 วงจรทดลองการทํางานของชุดทดลองสเต็ปปงมอเตอร 
 

คนที ่
คะแนนแบบฝกหัด 

คะแนนหลังเรียน(20) 
E1 

คะแนนวัดผลสัมฤทธิ์(20) 
E2 

1 18 15 
2 19 16 
3 18 15 
4 19 17 
5 19 18 
6 20 16 
7 18 18 
8 17 16 
9 19 16 
10 20 17 
11 19 15 
12 18 17 
13 17 18 
14 16 16 
15 18 17 
16 16 18 
17 19 16 
18 18 15 
19 20 18 
20 19 19 

รวม(1ใบงาน/คน) 367 333 

𝒙ഥ 18.35 16.65 

รอยละ 91.75 83.25 
 

 จากตารางท่ี 1 ผลการทดลองการทํางานสเต็ปปงมอเตอรซึ่งไดทําการทดสอบพบวา ความคิดเห็น

ของผูใหขอมูลที่มีตอชุดทดลองสเต็ปปงมอเตอรดานประสิทธิภาพอยูในระดับ เหมาะสม 

 

 



ตารางที่ 2 ใบงานที่ 2 ทดลองการกลับทางหมุนของสเต็ปปงมอเตอรดวยปุมกด 

คนที ่
คะแนนแบบฝกหัด 

คะแนนหลังเรียน(30) 
E1 

คะแนนวัดผลสัมฤทธิ์(30) 
E2 

1 29 24 
2 28 24 
3 29 26 
4 27 25 
5 30 27 
6 26 23 
7 27 23 
8 27 24 
9 29 24 
10 25 22 
11 27 26 
12 28 25 
13 28 26 
14 27 25 
15 30 27 
16 26 23 
17 29 26 
18 30 27 
19 29 25 
20 29 26 

รวม(1ใบงาน/คน) 560 498 

𝒙ഥ 28 24.9 

รอยละ 93.33 83 
 

 จากตารางที่ 2 ผลการทดลองการกลับทางหมุนของสเต็ปปงมอเตอรดวยปุมกด ซึ่งไดทําการทดสอบ

พบวา ความคิดเห็นของผูใหขอมูลที่มีตอชุดทดลองสเต็ปปงมอเตอรดานประสิทธิภาพอยูในระดับ 

เหมาะสม 

 

 



ตารางที่ 3 ใบงานที่ 3 ทดลองการปรับความเร็วและทิศทางการหมุนของสเต็ปปงมอเตอร 

คนที ่
คะแนนแบบฝกหัด 

คะแนนหลังเรียน(30) 
E1 

คะแนนวัดผลสัมฤทธิ์(30) 
E2 

1 28 23 
2 27 24 
3 29 25 
4 26 24 
5 30 27 
6 28 24 
7 27 24 
8 26 22 
9 29 26 
10 26 23 
11 27 24 
12 27 25 
13 28 26 
14 27 25 
15 30 26 
16 27 23 
17 25 22 
18 30 27 
19 28 26 
20 27 25 

รวม(1ใบงาน/คน) 552 491 

𝒙ഥ 27.6 24.55 

รอยละ 92 81.33 
 

 จากตารางท่ี 3 ผลการทดลองการปรับความเร็วและทิศทางการหมุนของสเต็ปปงมอเตอร ซึ่งไดทํา

การทดสอบพบวา ความคิดเห็นของผูใหขอมูลที่มีตอชุดทดลองสเต็ปปงมอเตอรดานประสิทธิภาพอยูใน

ระดับ เหมาะสม 

 

 



ตารางที่ 4 สรุปผลการทดหาประสิทธิภาพของชุดทดลองสเต็ปปงมอเตอรดวยใบงาน 3 ใบงานไดดังนี้ 

ใบงานท่ี 
คะแนนหลังเรียน 

E1 
คะแนนวัดผลสัมฤทธิ์ 

E2 
ใบงานที่ 1 (20 คะแนน) 18.35 16.65 
ใบงานที่ 2 (30 คะแนน) 28 24.9 
ใบงานที่ 3 (30 คะแนน) 27.6 24.55 

รอยละ 92.44 82.62 
 

 จากตารางที่ 4 ผลการทดลองเพ่ือหาประสิทธิภาพสื่อชุดทดลองสเต็ปปงมอเตอรซึ่งไดทําการทดสอบ

เปรียบเทียบ ประสิทธิภาพของชุดทดลองสเต็ปปงมอเตอรพบวา ชุดพัฒนาชุดทดลองสเต็ปปงมอเตอรดาน

ประสิทธิภาพอยูในระดับมากที่สุด 

 

อภิปรายผล  

  การสรางชุดทดลองสเต็ปปงมอเตอรพบวามีประสิทธิภาพตามที่กําหนด ทั้งนี้เพราะผูวิจัยไดศึกษา

ความตองการเครื่อ งมือและอุปกรณของกลุมตัวอยางจากการศึกษาพบวา เครื่องมือในอดีตที่ผานมาถึง

ปจจุบันในสถานศึกษานั้นสามารถพัฒนาและตอยอดไดอีก นอกจากนั้นยังไดศึกษาเอกสารและงานวิจัยที่

เกี่ยวของกับหลักการ วิธีการสรางและเครื่องมือที่ใช อีกทั้งยังไดรับความอนุเคราะหจากผูเชี่ยวชาญชวย

ตรวจสอบสื่อและเครื่องมือ จํานวนหลายทาน แลวปรับปรุงแกไขจนไดเครื่องมือที่มปีระสิทธิภาพ สามารถ

นําไปใชเปนสื่อการสอนใหกับนักศึกษา และสามารถตอยอดเพ่ือใชในทางอาชีพในอนาคตได 

  การที่ประสิทธิภาพของชุดทดลองสเต็ปปงมอเตอรนี้มีประสิทธิภาพตามเกณฑ ทั้งนี้เปนเพราะ

การสรางและพัฒนาชุดทดลองสเต็ปปงมอเตอรดังกลาว ผานกระบวนการพัฒนาที่เปนระบบตามขั้นตอน 

กลาวคือผูวิจัยไดศึกษาเอกสารและงานวิจัยที่เก่ียวของกอนท่ีจะสรางและพัฒนาเครื่องมืออุปกรณใหมี

ประสิทธิภาพสามารถพัฒนาอาชีพของประชาชน ซึ่งสอดคลองกับงานวิจัย 

 

ขอเสนอแนะ 

 1 ขอเสนอแนะจากการวิจัย 

 1.1จากผลการวิจัยพบวาชุดทดลองสเต็ปปงมอเตอรนี้มีประสิทธิภาพตามเกณฑที่กําหนด และเม่ือ

นําไปใชกับกลุมเปาหมาย พบวาชุดทดลองสเต็ปปงมอเตอรสามารถพัฒนาใหมีประสิทธิภาพสูงขึ้นไป

มากกวานี้และนําไปลองใชกับหนวยงานอื่นๆเพ่ือใหเกิดประโยชนสูงสุดตอไป 

 1.2 ชุดทดลองสเต็ปปงมอเตอรเปนเครื่องมือที่ผานการทดสอบ และหาประสิทธิภาพมาแลว 

เหมาะสมกับการนําไปใชในสถานศึกษาและหนวยงานที่มีลักษณะการทํางานใกลเคยีงกัน 

 2 ขอเสนอแนะดานการวิจัยและพัฒนาครั้งตอไป 



 2.1 ควรมีการศึกษาประสิทธิผลของชุดทดลองสเต็ปปงมอเตอรในระยะยาว  

 2.2 นําชุดทดลองสเต็ปปงมอเตอรนี้ไปทดลองใชกับสถานที่อ่ืนหรือหนวยงานอื่น 

 2.3 พัฒนาชิ้นงานใหมีประสิทธิภาพมากขึ้น โดยอาจเพิ่มอุปรณหรือฟงกชันอื่นๆเขาไปในชุดทดลองส

เต็ปปงมอเตอรนี้ 

 5.4.2.4 เพ่ิมหรือปรับปรุงแบบฝกหัดที่ใชในการหาประสิทธิภาพของชุดทดลองสเต็ปปงมอเตอรนี้ 

 

เอกสารอางอิง 
 

[1] มอเตอรไฟฟากระแสตรงหรือDC Motor แหลงท่ีมา :https://www.prd.go.th/th/file/ 
[2] สเต็ปมอเตอร (STEPPING MOTOR) แหลงที่มา : 
      http://narong.ece.engr.tu.ac.th/ei444/document/15-stepper_motor.pdf 
[3] DC Stepping Motor  แหลงที่มา :  
     https://th.misumiec.com/th/pr/recommend_category/stepping_motors/ 
[4] Arduino  แหลงที่มา : https://sites.google.com/site/mikhorkhxnthorllexr 
[5] สวิตชิ่งเพาเวอรซัพพลาย (Switching Power Supply) แหลงที่มา :  
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