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บทคัดย่อ 
การวิจัยครั้งนี้มีวัตถุประสงค์เพื่อ 1 ) ออกแบบและสร้างชุดทดลองมอเตอร์แบบเซอร์โวมอเตอร์ควบคุม

ด้วยอาร์ดูโน 2 )  หาประสิทธิภาพชุดทดลองมอเตอร์แบบเซอร์โวมอเตอร์ควบคุมด้วยอาร์ดูโน ขอบเขตของการ
วิจัยแบ่งออกเป็น ขอบเขตด้านเนื้อหา ได้แก่ชุดสาธิตเซอร์โวมอเตอร์ควบคุมด้วยอาร์ดูโนสร้างโดยการนำเอา
อุปกรณ์ควบคุมเซอร์โวมอเตอร์ มาติดตั ้งภายในกระเป๋า ด้านล่างประกอบด้วย Board  Arduino 1 ตัว 
Switching 1ฃ5V 5 A ต1 ัว ตัวต้านทานปรับค่าได้ 1 ตัว  จอ LCD 1 ตัว ศึกษาประสิทธิภาพโดยใช้คะแนนจาก
ใบงาน  สถิติที่ใช้ในการวิจัย ได้แก่ ร้อยละ  
 จากการวิจัยพบว่า 1 ) การออกแบบและสร้างชุดทดลองมอเตอร์แบบเซอร์โวมอเตอร์ควบคุมด้วยอาร์ดู
โนมีความเหมาะสมและความเป็นไปได้ 2 ) การศึกษาประสิทธิภาพชุดทดลองมอเตอร์แบบเซอร์โวมอเตอร์
ควบคุมด้วยอาร์ดูโนคะแนนหลังเรียน  
จากการวิจัยพบว่า 1) การออกแบบและสร้างชุดทดลองมอเตอร์แบบเซอร์โวมอเตอร์ควบคุมด้วยอาร์ดูโนความ
เหมาะสมและความ เป็นไปได้ 2) การศึกษาประสิทธิภาพชุดทดลองสเต็ปปิ้งมอเตอร์คะแนนหลังเรียน )E1) 
ร้อยละ 92.6 และ คะแนนวัดผลสัมฤทธ์ิ )E2) ร้อยละ 80.6 
 
คำสำคัญ: ระบบควบคุม  เซอร์โวมอเตอร์,ไมโครคอนโทรลเลอร์  ชุดทดลอง 
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Abstract 

This research aims to 1) design and develop an Arduino-controlled servo motor experimental 
setup, 2) assess the efficiency of the Arduino-controlled servo motor experimental 
setup, and 3) evaluate user satisfaction with the Arduino-controlled servo motor 
experimental setup. The scope of the research encompasses content scope, which 
includes a demonstration setup of the Arduino-controlled servo motor, achieved by 
integrating a servo motor controller within a bag. The assembly comprises an one 
Arduino board, one 5 V 5 A switch, one adjustable resistor, and one LCD screen. 
Efficiency will be studied using scores derived from the worksheet. The statistical 
method employed in the research is percentage analysis. 

The research revealed that 1) the design and construction of the experimental setup for the 
servo motor controlled by Arduino is both appropriate and feasible. 2) In examining 
the efficiency of this experimental setup, the post-learning score (E1) was 92.6 
percent, while the achievement test score (E2) was 80.6 percent. 
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บทนำ 

ในยุคปัจจุบัน เทคโนโลยีด้านระบบอัตโนมัติและการควบคุมมีบทบาทสำคัญในอุตสาหกรรมและ
ชีวิตประจำวัน โดยเฉพาะ มอเตอร์เซอร์โว )Servo Motor) ซึ่งเป็นมอเตอร์ที่สามารถควบคุมตำแหน่ง ความเร็ว 
และแรงบิดได้อย่างแม่นยำ จึงถูกนำไปใช้งานในหลากหลายด้าน เช่น หุ่นยนต์แขนกล เครื่องจักร CNC ระบบ
สายพานอัตโนมัติ เครื่องพิมพ์ 3 มิติ และโดรน เป็นต้น ซึ่งอุปกรณ์เหล่านี้ต้องการระบบควบคุมที่สามารถส่ัง
การได้อย่างรวดเร็วและมีเสถียรภาพ 
ในขณะเดียวกัน Arduino ซึ่งเป็นแพลตฟอร์มไมโครคอนโทรลเลอร์ที่ใช้งานง่าย ราคาถูก และมีซอฟต์แวร์
พ ัฒนาแบบโอเพ่นซอร์ส ได้กลายเป็นเครื ่องมือสำคัญสำหรับการศึกษาด้านระบบควบคุมไฟฟ้าและ
อิเล็กทรอนิกส์ นักเรียน นักศึกษา และนักพัฒนาสามารถเขียนโปรแกรมเพื่อควบคุมอุปกรณ์อินพุต -เอาตพ์ุต
ต่าง ๆ ได้อย่างสะดวก เช่น เซนเซอร์ รีเลย์ หลอด LED มอเตอร์ และจอแสดงผล ทำให้เหมาะสำหรับใช้ศึกษา
การควบคุม มอเตอร์เซอร์โว และพัฒนาโครงงานที่เกี่ยวข้องกับระบบอัตโนมัติ[1] 

ปัญหาที่พบในปัจจุบัน คือ ผู้เรียนขาดเครื่องมือทดลองที่สามารถแสดงหลักการทำงานของมอเตอร์
เซอร์โวได้อย่างชัดเจน ทำให้การเรียนรู้ในเชิงปฏิบัติยังมีข้อจำกัด อีกทั้งการทำความเข้าใจหลักการควบคุม
มอเตอร์เซอร์โวจำเป็นต้องอาศัย ซอฟต์แวร์และฮาร์ดแวร์ที่สามารถทำงานร่วมกันได้ เพื่อให้เกิดประสิทธิภาพ
สูงสุดดังนั้น การจัดทำชุดทดลองมอเตอร์แบบเซอร์โวมอเตอร์ควบคุมด้วยอาร์ดูโน จึงเป็นแนวทางสำคัญที่ช่วย
ให้ผู้เรียนสามารถ ศึกษา ทดสอบ และทดลองการควบคุมมอเตอร์เซอร์โวได้จริง ผ่านการเขียนโค้ดและเชื่อมต่อ
ฮาร์ดแวร์ ทำให้เข้าใจหลักการทำงานของระบบควบคุมอัตโนมัติได้ดียิ่งขึ้น ซึ่งจะช่วยลดช่องว่างระหว่างทฤษฎี
กับการปฏิบัติ เพิ่มทักษะในการเขียนโปรแกรมไมโครคอนโทรลเลอร์ รวมถึงสามารถนำไปต่อยอดในการ
ออกแบบระบบควบคุมสำหรับใช้งานจริงในอุตสาหกรรมต่อไป 
 ดังนั้นผู้จัดทำจึงได้ทำโครงการดทดลองมอเตอร์แบบเซอร์โวมอเตอร์ควบคุมด้วยอาร์ดูโนขึ้นมาโดยการ
นำอุปกรณ์ และขั้วสำหรับเสียบสายต่อวงจรมาติดตั้งภายในกระเป๋าอะลูมิเนียมซึงสามารถเขียน โปรแกรมและ
การออกแบบวงจรควบคุมการทำงานของเซอร์โวมอเตอร์ได้หลากหลายวงจร เช่น การ ปรับทิศทางการหมุน 
และอื่นๆ เพื่อนำไปใช้ประโยชน์ในการศึกษาหลักการทำงาน และการทดลองต่อวงจรควบคุมการทำงานของ
เซอร ์โวมอเตอร์ของช่างประจำหน่วงงานต่างๆ ได้  อย่างสะดวกและสามารถนำไปประยุกต์ใช้ในงาน
อุตสาหกรรมได้อีกด้วย 
 

 
 



1.2 วัตถุประสงค์ของการวิจัย  
1.2.1 เพื่อออกแบบและสร้างชุดทดลองมอเตอร์แบบเซอร์โวมอเตอร์ควบคุมด้วยอาร์ดูโน 
1.2.2 เพื่อหาประสิทธิภาพชุดทดลองมอเตอร์แบบเซอร์โวมอเตอร์ควบคุมด้วยอาร์ดูโน 

 

 
แนวคิด ทฤษฎีและงานวิจัยที่เกี่ยวข้อง 

  ชุดทดลองมอเตอร์แบบเซอร์โวมอเตอร์ควบคุมด้วยอาร์ดูโนโดยศึกษาแนวคิด ทฤษฎีและงานวิจัยที่
เกี่ยวข้อง ผู้วิจัยนำเสนอในลักษณะของการเรียบเรียงเชิงสังเคราะห์ดังนี้ เซอร์โวมอเตอร์ การควบคุมความ
ทิศทางองศาของมอเตอรก์ารใช้อาดูโนควบคุมทิศทางการหมุนและงานวิจัยที่เกี่ยวข้องได้แก่ 
          คณะวิศวกรรมศาสตร ์ มหาวิทยาลัยสยาม )2564)[9] การออกแบบและสร้างชุดทดลองการควบคุม
มอเตอร์สามเฟสด้วยโปรแกรมเมเบิลลอจิกคอนโทรลเลอร์นำเสนอการออกแบบและสร้างชุดทดลองการ
ควบคุมมอเตอร์สามเฟสด้วยโปรแกรมเมเบิลลอจิกคอนโทรลเลอร์ ชุดทดลองนี้ประกอบไปด้วย 1. แมกเนติก
คอนแทคเตอร์ 2. รีเลย์ 24 โวลท์3.มอเตอร์สามเฟส4. โอเวอร์โหลดรีเลย์5.สวิตช์กดติดปล่อยดับ6.หลอดไฟ
แสดงผล7.โปรแกรมเมเบิลลอจิกคอนโทรลเลอร์และ8.ใบงานที่ใช้ในการทดลองโดยสามารถต่อวงจรทดลอง
และเขียนโปรแกรมควบคุมการทำงานของมอเตอร์ได้4แบบคือการทำงานแบบสตาร์ทตรงแบบตามลำดับแบบ
กลับทางหมุนและแบบสตาร์ทสตาร์-รันเดลต้าชุดทดลองที่นำเสนอนี้ได้ถูกสร้างขี้น 

          ไกรศร และคณะ )2551)[10] แผงทดลองการควบคมมอเตอร ์การศึกษาประสิทธิภาพสูงสุดนั้นจะต้อง
ประกอบด้วย การศึกษาทางด้านทฤษฎีและการศึกษาทางด้านการปฏิบัติโดยเฉพาะการศึกษาเกี่ยวกับการ
ควบคุมมอเตอร์ ในด้านการปฏิบัติถือว่าเป็นส่ิงที่สำคัญมากในสาขาไฟฟ้ากำลังเพราะจะทำให้ผู้เรียนเกิดทักษะ
และรู้จักการแก้ปัญหาวัตถุประสงค์ของโครงงานนี้เพื่อออกแบบและสร้างแผงทดลองการควบคุมมอเตอร์โดยใช้
เพิ่มทกัษะในด้านการปฏิบัติเกี่ยวกับการต่อวงจรควบคุมมอเตอร์การออกแบบโครงงานนี้ประกอบด้วย 3 ส่วน 
คือ ส่วนของแผงทดลองการควบคุมมอเตอร์ ส่วนอินเตอร์เฟส และส่วนของการประมวลผลและแสดงผลโดยใน
ส่วนของแผงทดลองการควบคุมมอเตอร์ประกอบด้วยอุปกรณท์ี่ใช้ในการทดลองจำนวน 20 วงจร ส่วน ของ
อินเตอร์เฟสเป็นส่วนที่รับข้อมูลจากแผงทดลองการควบคุมมอเตอร์ และใช้โปรแกรมสร้างโปรแกรม ประยุกต ์
ส่งข้อมูลที่ได้รับไปยังส่วนประมวลผลและแสดงผล ซึ่งออกแบบให้ไมโครคอนโทรลเลอร์เป็นส่วนรับข้อมูลและ
ส่งข้อมูลเข้าจุดต่อวงจรเพื่อนำไปเปรียบเทียบกับฐานข้อมูลเพื่อตรวจสอบความถูกต้อง ของวงจร และแสดงผล
ความถูกต้องของวงจรที่หน้าจอคอมพิวเตอร์ เมื่อทดลองตอ่วงจรควบคุมมอเตอร์ ทั้ง 20 วงจรที่แผงทดลอง โดย
แต่ละวงจรต่อแบบถูกต้องจำนวน 3 ครั้งและต่อแบบไม่ถูกต้องจำนวน 3 ครั้งแล้วทำการตรวจสอบวงจรเพื่อดู
ผลความถูกต้องของวงจรแต่ละครั้งสรุปผลที่ได้พบว่าผลการทุกครั้งเมื่อวงจรต่อแบบถูกต้องและผลกา
ตรวจสอบแสดงว่าม test correct ทุกครั้งเมื่อวงจรต่อแบบไม่ถูกต้องซึง่แสดงให้เห็นว่าแผงทดลองการควมคุม



มอเตอรท์ี่ออกแบบทุกครั้งสามารถตรวจสอบความถูกต้องของวงจรได้อย่างมีประสิทธิภาพ และถูกต้องตามที่
ออกแบบไว้ 
            เฉลิมพล เรืองพัฒนาวิวัฒน์ )2555) [11] ในปัจจุบันมอเตอร์ถูกน่ามาประยุกต์ใช้กับระบบขนส่งหรือ
การเดินทางอย่างแพร่หลาย เช่น รถไฟฟ้า รถยนต์ และรถจักรยานไฟฟ้า เป็นต้น เนื่องจากต้องการลดการใช้
น้ำมันซึ่งเป็นปัจจัยหลักในการสร้างปัญหาจากด้านส่ิงแวดล้อมรวมถึงราคาที่มีแนวโน้มสูงขึ้นเรื่อย จึงทำให้รถที่
ใช้พลังงานไฟฟ้าเริ่มเป็นทีน่ิยมมากขึ้น แต่การใช้รถไฟฟ้านัน้ระบบขับเคล่ือนหลักคือมอเตอร์ไฟฟ้าซึง่แบบดั่ง
เดิมนั้น จะใช้มอเตอร์ไฟฟ้ากระแสตรง )direct current motor) โดยทั่วไปมอเตอรไ์ฟฟ้ากระแสตรงจะมอีาร์
เมเจอร์เป็นตัวหมุน )rotor) และสนามแม่เหล็กเป็นตัวอยู่กับที่ )stator)ซึ่งจะอาศัยแปรงถ่านและซี่คอมมิวเต
เตอร์ ทำหน้าที่เป็นขบวนการคอมมิวเตชันทางก)commutationmechanical) มอเตอร์แบบนี้จะมีข้อเสีย 
เนื่องจากการเสียดสีท่าให้เกิดความร้อน การสึกหรอ และการรบกวนทางแม่เหล็กไฟฟ้า )electromagnetic 
interference)แต่ปัจจุบันนิยมน่ามอเตอร์ไฟฟ้ากระแสตรงไร้แปรงถ่าน )brushless dc motor) ซึง่อาร์เมเจอร์
จะเป็นตัวอยู่กับที่และสนามแม่เหล็กจะเป็นตัวหมุนและใช้ตัวตรวจจับ)sensor) 
          สำเริง เตม็ราม )2556) [12] งานวิจัยนี้มีวัตถุประสงค์ เพื่อควบคุมการขับเคล่ือนมอเตอรก์ระแสตรงไร้
แปรงถ่านซึ่งเป็นมอเตอร์ความเร็วสูงที่ใช้กันอย่างแพร่หลายในงานอุตสาหกรรม ในส่วนขยายความเร็วและ
แรงบิดในย่านการทางานกาลังไฟฟ้าคงที่ด้วยหลักการชดเชยมุมเฟสก้าวหน้าระหว่างกระแสขาเข้ากับแรงดัน
ต้านกลับของมอเตอร์ โดยศึกษาผลการตอบสนองของด้านความเร็วและแรงบิดมอเตอร์ขณะมีการชดเชยมุม
เฟสที่ค่าต่างๆ เพื่อเป็นแนวทางในการออกแบบชุดควบคุมการขับเคล่ือนมอเตอร์กระแสตรงไร้แปรงถ่านให้ได้
ประสิทธิภาพสูงสุด งานวิจัยแบ่งออกเป็นสองส่วนคือ ในส่วนแรกเป็นการสร้างแบบจาลองของมอเตอร์
กระแสตรงไร้แปรงถ่านด้วยโปรแกรม MATLAB/Simulink เพื่อศึกษาพฤติกรรมความเร็วและแรงบิดของ
มอเตอรท์ั้งขณะไม่มกีารชดเชยมุมเฟส และขณะมีการชดเชยมุมเฟสก้าวหน้าที่ค่าต่างๆ ส่วนที่สองเป็นการ
ประยุกต์ใช้บอร์ดประมวลผลสัญญาณดิจิตอลรุ่น dsPIC30F2010 ในการควบคุมการขับเคล่ือนมอเตอร์
กระแสตรงไร้แปรงถ่านขนาดพิกัดกำลังไฟฟ้า 500 วัตต์ แรงดัน 48VDC พร้อมทั้งแสดงผลการทดสอบโดยใช้
โปรแกรม Graphic User Interface เพื่อนำผลที่ได้จากชุดทดสอบเชิงปฏิบัติเปรียบเทียบกับผลที่ได้กับผลที่ได้
จากแบบจำลอง ผลที่ได้จากชุดทดสอบการควบคุมการขับเคล่ือนมอเตอร์ไฟฟ้ากระแสตรงไร้แปรงถ่านเชิง
ปฏิบัติพบว่า เมื่อโหลดมีพิกัดที่ 0.28 นิวตัน-เมตร และมอเตอร์จะความเร็วที่ 300 รอบ/นาที เมื่อไม่มีการ
ชดเชยมุมเฟส และเมื่อมีการปรับค่ามุมเฟสก้าวหน้าเป็น 5, 10 และ 15 มอเตอร์จะมีความเร็วที่ 412, 442 และ 
451 รอบ/นาที ตามลำดับ 

 สุริยา ศรีวิเศษ )2560) [13] ได้ศึกษาข้อมูล Arduino (อาดอุิโน่) มาจากภาษาอิตาเล่ียน เป็นบอร์ด
ไมโครคอนโทรลเลอร์ ตระกูล AVR ที่ถูกพัฒนาเป็นแบบโอเพ่นซอร์ )Open Source) ซึ่งผู้ผลิตเปิดเผยข้อมูลทั้ง
ฮาร์ดแวร์ )Hardware)และซอฟต์แวร์ )Software) บอร์ดไมโครคอนโทรลเลอร์ Arduino ถูกออกแบบขึ้นมา 



เพื่อให้ใช้งานได้ง่าย ดังนั้นจึงเหมาะสำหรับที่ผู้เริ่มต้นศึกษาการเขียนโปรแกรมเบ้ือต้น ซึ่งผู้ใช้งาน สามารถ
ดัดแปลง พัฒนาต่อยอดฮาร์ดแวร์ )Hardware) และซอฟต์แวร์ )Software) ได้อกีด้วย Arduino นำมาใช้งาน
เช่นเดียวกับไมโครคอนโทรลเลอร์ตระกูลอื่นๆ เพื่อใช้สำหรับควบคุมอุปกรณ์ไฟฟ้า โดยการเขียน
โปรแกรมควบคุมการทำงานตามต้องการ ตัวอย่างการประยุกต์ใช้ Arduino ในชีวิตประจำวัน เช่น ควบคุมการ
เปิด/ปิดไฟในบ้านอัตโนมัติ, วงจรวัดค่าอุณหภูมิ, ควบคุมการรดน้ำต้นไมอ้ัตโนมัติควบคุมการเปิด/ปิดประตู
อัตโนมัติควบคุมเครื่องซักผ้าหยอดเหรียญ หรือควบคุมความเร็วและทิศทางการหมุนของมอเตอร์ เป็นต้น 
 

วิธีดำเนินการวิจัย 
การออกแบบและสร้างชุดทดลองมอเตอร์แบบเซอร์โวมอเตอรค์วบคุมด้วยอาร์ดูโน ผู้วิจัยได้ดำเนินการ 

ตามลำดับดังต่อไปนี้ 
1.ประชากร/ลุ่มตัวอย่าง/กลุ่มป้าหมาย 

กลุ่มเป้าหมาย ได้แก่ นักศึกษาปี 1 จำนวน  10  คน 
2. เครื่องมือที่ใช้ในการศึกษา 

 2.1 ชุดทดลองมอเตอร์แบบเซอร์โวมอเตอร์ควบคุมด้วยอาร์ดูโน 
 2.2 เครื่องมือเก็บรวบรวมข้อมูล 

3. ขั้นตอนการออกแบบและสร้าง ชุดทดลองมอเตอร์แบบเซอร์โวมอเตอร์ควบคุมด้วยอาร์ดูโน 
          3.1 ขั้นตอนการออกแบบและสร้างชุดทดลองมอเตอรแ์บบเซอร์โวมอเตอร์ควบคุมด้วยอาร์ดูโน โดยมี
ขั้นตอนการสร้างดังนี ้
                  3.1.1 ศึกษาบริบทของ กลุ่มช่างเทคนิค ที่ประกอบอาชีพช่างประจำอาคาร สำรวจ และ
วิเคราะห์ ความต้องการเครื่องมือ / อุปกรณ์ ของกลุ่มตัวอย่าง 
                  3.1.2 ศึกษาเครื่องมือที่ใช้ในอดีตผ่านมาถึงปัจจุบันของอาชีพช่างประจำอาคาร 
                  3.1.3 วิเคราะห์องค์ความรู้ต่าง ๆ เพื่อนำมาบูรณาการใช้พัฒนาเครื่องมือหรอืสร้าง 
เครื่องมือใหม่ที่คาดว่าจะมีประสิทธิภาพที่สูงกว่าของเดิม 
                  3.1.4 ศึกษาเอกสารและงานวิจัยที่เกี่ยวข้องกับหลักการ วิธีการสร้างเครื่องมือที่ใช้ใน 
อาชีพช่างประจำอาคาร และการหาประสิทธิภาพของเครื่องมอื                                                                                                               
                  3.1.5 ศึกษาผลงานประดิษฐ์คิดค้นที่เกี่ยวข้องกับการประดิษฐ์ของเราจากเอกสาร ตำราและจาก
เครือข่ายอินเตอร์เน็ตของเว็ปไซต์ของกรมทรัพย์สินทางปัญญาเรื่องสิทธิบัตร 
                  3.1.6 ดำเนินการออกแบบชุดทดลองมอเตอร์แบบเซอร์โวมอเตอร์ควบคุมด้วยอาร์ดูโน ให้มี
รูปแบบเหมาะสมสอดคล้องกับความต้องการของกลุ่มตัวอย่าง 
                  3.1.7 นำร่างรูปแบบชุดทดลองมอเตอร์แบบเซอร์โวมอเตอร์ควบคุมด้วยอาร์ดูโน เสนอต่อ
ผู้เช่ียวชาญ 



         3.2 ขั้นตอนการสร้างชุดทดลองมอเตอร์แบบเซอร์โวมอเตอร์ควบคุมด้วยอาร์ดูโน โดยมีขั้นตอนการ
สร้างดังนี้ 
               3.2.1 วัสดุอุปกรณ์ที่ใช้สร้าง 
                           1) บอร์ด Arduino 
             2) Servo Motor 
             3) เพาเวอรซ์ัพพราย 5V 
             4) สายจัมเปอร์ 

             5) ตัวต้านปรับค่าได้ 
             6) สวิตซ์  
             7) จอ LCD 
             8) กล่องอลูมิเนียม  
                                9) แผ่นอะคริลิค 
                   3.2.2 ขั้นตอน/วิธีการสร้างขั้นตอน/วิธีการสร้างการออกแบบระบบการทํางานของ ชุดทดลอง
มอเตอร์แบบเซอร์โวมอเตอร์ควบคุมด้วยอาร์ดูโน 

 

 
 
 

 
 
 
 
 
 
 

 
 

ภาพที่ 1 เจาะรูที่กล่องขนาด 18 นิ้ว 
 
 
 



 
 
 
 
 
 
 

 
ภาพที่ 2 ทำการยึดอุปกรณ์เข้ากล่อง 

 
 

ภาพที่ 3 ต่อวงจรไฟฟ้าและและทดสอบ 
 
 
 
4 ขั้นตอนการทดลองหาประสิทธิภาพของชุดทดลองมอเตอร์แบบเซอร์โวมอเตอร์ควบคุมด้วยอาร์ดูโน ดังนี้ 

สร้างแบบประเมินประสิทธิภาพของชุดทดลองมอเตอร์แบบเซอร์โวมอเตอร์ควบคุมด้วยอาร์ดู โน เป็น
ใบงาน 3 ใบงาน และให้นักศึกษา สาขาวิชาเทคโนโลยีไฟฟ้า วิทยาลัยเทคนิคเพชรบูรณ์ สถาบันการอาชีวศึกษา 
ภาคเหนือ 3  
5 วิธีการเก็บรวบรวมข้อมูล 

ผู้วิจัยเก็บรวบรวมข้อมูลจากการใช้ชุดทดลองมอเตอร์แบบเซอร์โวมอเตอร์ควบคุมด้วยอาร์ดูโน ดังนี้ 
 5.1 ดำเนินการออกแบบและสร้างชุดทดลองมอเตอร์แบบเซอร์โวมอเตอร์ควบคุมด้วยอาร์ดูโน 
 5.2 หาค่าประสิทธิภาพของชุดทดลองมอเตอร์แบบเซอร์โวมอเตอร์ควบคุมด้วยอาร์ดูโน 



 
6 สถิติที่ใช้ในการวิเคราะห์ข้อมูล 
 6.1 ค่าเฉล่ีย  
 6.2 ค่าร้อยละ 
   
ผลการวิเคราะห์ข้อมลู 
 ผลการสร้างกล่องไฟฟ้าสำรองเคล่ือนที่ปรากฏผลตามลำดับขั้น ดังนี้ 
 1. ผลการออกแบบและสร้างชุดทดลองมอเตอร์แบบเซอร์โวมอเตอร์ควบคุมด้วยอาร์ดูโน 
 2. ผลการศึกษาประสิทธิภาพชุดทดลองมอเตอร์แบบเซอร์โวมอเตอร์ควบคุมด้วยอาร์ดูโน 
 
1. ผลการออกแบบและสร้างชุดทดลองมอเตอร์แบบเซอร์โวมอเตอร์ควบคุมด้วยอาร์ดูโน 
 
 
 
 
 
 

ภาพที่ 4  ชุดทดลองมอเตอร์แบบเซอร์โวมอเตอร์ควบคุมด้วยอาร์ดูโน 
 
 

             ผลการออกแบบและสร้างชุดทดลองมอเตอร์แบบเซอร ์โวมอเตอร์ควบคุมด้วยอาร์ดู โนซึ ่งได้
ทำการศึกษา ทดลองและปรับปรุงทั้งโครงสร้าง วงจร และการทำงาน เพื่อให้ได้ประโยชน์สูงสุด  

 
 
 
 
 
 
 
 



 
 

2.ผลการศึกษาประสิทธิภาพชุดทดลองมอเตอร์แบบเซอร์โวมอเตอร์ควบคุมด้วยอาร์ดูโน 
ตางราง 1 ใบงานที่ 1 ให้เขียนโค้ดคำส่ังให้เซอร์โวมอเตอร์ทำงานโดนกำหนดให้หมุนไปที่ 180 องศา 

แล้วหมุนกลับมาที่ 0 องศา 
 

คนที ่

คะแนนแบบฝึกหัด 

คะแนนหลัง
เรียน(20) 

E1 

คะแนนวัด
ผลสัมฤทธ์ิ(20) 

E2 
1 18 15 

2 19 16 

3 18 15 

4 19 17 

5 19 18 

6 20 16 

7 18 18 

8 17 16 

9 19 15 

10 20 15 

รวม
(1ใบ
งาน/
คน) 

187 161 

𝒙 18.7 16.1 

ร้อย
ละ 

93.5 80.5 

 
จากตารางที่ 4-1 ให้เขียนโค้ดคำส่ังให้เซอร์โวมอเตอร์ทำงานโดนกำหนดให้หมุนไปที่ 180 องศา แล้ว

หมุนกลับมาที่ 0 องศา ซึ่งไดท้ำการทดสอบพบว่า ความคิดเห็นของผู้ให้ข้อมูลที่มีต่อชุดทดลองมอเตอร์แบบ
เซอร์โวมอเตอร์ควบคุมด้วยอาร์ดูโน ด้านประสิทธิภาพอยู่ในระดับ เหมาะสม 
 
 
 



 
 
ตารางที่ 2 ใบงานที่ 2 ให้เขียนโคดคำส่ังการทำงานโดนให้เซอร์โวมอเตอร์หมุนไปตามทิศทางที่เราปรับของ
ตัวต้าทานปรับค่าได้ ต่อวงจรให้ถูกต้อง  

 

คนที ่

คะแนนแบบฝึกหัด 

คะแนนหลัง
เรียน(30) 

E1 

คะแนนวัด
ผลสัมฤทธ์ิ(30) 

E2 
1 29 24 

2 28 24 

3 29 26 

4 27 25 

5 30 27 

6 26 23 

7 27 23 

8 27 24 

9 29 24 

10 25 22 

รวม
(1ใบ
งาน/
คน) 

277 242 

𝒙 27.7 24.2 

ร้อย
ละ 

92.33 80.6 

 
จากตารางที่ -2 ผลการให้เขียนโคดคำส่ังการทำงานโดนให้เซอร์โวมอเตอร์หมุนไปตามทิศทางที่เราปรับของ
ตัวต้าทานปรับค่าได้ ต่อวงจรให้ถูกต้อง  ซึ่งได้ทำการทดสอบพบว่า ความคิดเห็นของผู้ให้ข้อมูลที่มีต่อชุดทดลอง
มอเตอร์แบบเซอร์โวมอเตอร์ควบคุมด้วยอาร์ดูโนด้านประสิทธิภาพอยู่ในระดับ เหมาะสม 
 
 
 
 



 
 
ตารางที่ -3 ใบงานที่ 3 ให้เขียนโคดคำส่ังการทำงานโดนให้เซอร์โวมอเตอร์หมุนไปตามทิศทางที่เราปรับของ
ตัวต้าทานปรับค่าได้ และให้จอ LCD แสดงองศาในการหมุนของ เซอร์โวมอเตอร์และจงต่อวงจรให้ถูกต้อง 

 

คนที ่

คะแนนแบบฝึกหัด 

คะแนนหลัง
เรียน(30) 

E1 

คะแนนวัด
ผลสัมฤทธ์ิ(30) 

E2 
1 28 23 

2 27 24 

3 29 25 

4 26 24 

5 30 27 

6 28 24 

7 27 24 

8 26 22 

9 29 26 

10 26 23 

รวม
(1ใบ
งาน/
คน) 

276 242 

𝒙 27.6 24.2 

ร้อย
ละ 

92 80.66 

 
จากตารางที่ -3 ผลการทดลองให้เขียนโคดคำส่ังการทำงานโดนให้เซอร์โวมอเตอร์หมุนไปตามทิศทางที่เราปรับ
ของตัวต้าทานปรับค่าได้ และให้จอ LCD แสดงองศาในการหมุนของ เซอร์โวมอเตอร ์
จงต่อวงจรให้ถูกต้อง ซึ่งได้ทำการทดสอบพบว่า ความคิดเห็นของผู้ให้ข้อมูลที่มีต่อชุดทดลองมอเตอร์แบบเซอร์
โวมอเตอร์ควบคุมด้วยอาร์ดูโนด้านประสิทธิภาพอยู่ในระดับ เหมาะสม 
 
 
 



 

ตารางที่ 4 สรุปผลการทดหาประสิทธิภาพของชุดทดลองมอเตอร์แบบเซอร์โวมอเตอร์ควบคุมด้วยอาร์ดูโนร์
ด้วยใบงาน 3 ใบงานได้ดังนี้ 

ใบงานที ่
คะแนนหลัง

เรียน 
x ̅E1 

คะแนนวัด
ผลสัมฤทธิ์ 

x ̅E2 
ใบงานที่ 1 
(20คะแนน) 18.7 16.1 

ใบงานที่ 2 (30 
คะแนน) 27.7 24.2 

ใบงานที่ 3 (30 
คะแนน) 27.6 24.2 
ร้อยละ 92.6 80.6 

 

 จากตารางที่ 4ผลการทดลองเพื่อหาประสิทธิภาพสื่อชุดทดลองมอเตอร์แบบเซอร์โวมอเตอร์ควบคุม

ด้วยอาร์ดูโนซึ่งได้ทำการทดสอบเปรียบเทียบ ประสิทธิภาพของชุดทดลองมอเตอร์แบบเซอร์โวมอเตอร์ควบคุม

ด้วยอาร์ดูโนพบว่า ชุดทดลองมอเตอร์แบบเซอร์โวมอเตอร์ควบคุมด้วยอาร์ดูโนด้านประสิทธิภาพอยู่ในระดับ

มากที่สุด 

 
อภิปรายผล  
 การสร้างชุดทดลองมอเตอร์แบบเซอร์โวมอเตอร์ควบคุมด้วยอาร์ดูโนพบว่ามีประสิทธิภาพตามที่กำหนด 
ทั้งนี้เพราะผู้วิจัยได้ศึกษาความต้องการเครื่อ   ง มือและอุปกรณ์ของกลุ่มตัวอย่างจากการศึกษาพบว่า ใเครื่องมือ นอดีต
ที่ผ่านมาถึงปัจจุบันในสถานศึกษานั้นสามารถพัฒนาและต่อยอดได้อีก นอกจากนั้นยังได้ศึกษาเอกสารและงานวิจัยที่
เกี่ยวข้องกับหลักการ วิธีการสร้างและเครื่องมือที่ใช้ อีกทั้งยังได้รับความอนุเคราะห์จากผู้เช่ียวชาญช่วยตรวจสอบส่ือ
และเครื่องมือ จำนวนหลายท่าน แล้วปรับปรุงแก้ไขจนได้เครื่องมือที่มีประสิทธิภาพ สามารถนำไปใช้เป็นส่ือการสอน
ให้กับนักศึกษา และสามารถต่อยอดเพื่อใช้ในทางอาชีพในอนาคตได้ 
 

 
 
 



ข้อเสนอแนะ 
 1. ข้อเสนอแนะจากการวิจัย 
      1.1 จากผลการวิจัยพบว่าชุดทดลองมอเตอร์แบบเซอร์โวมอเตอร์ควบคุมด้วยอาร์ดูโนนี้มี

ประสิทธิภาพตามเกณฑ์ทีก่ำหนด และเมื่อนำไปใช้กับกลุ่มเป้าหมาย พบว่าชุดทดลองมอเตอร์แบบเซอร์โว
มอเตอร์ควบคุมด้วยอาร์ดูโน สามารถพัฒนาให้มี 

ประสิทธิภาพสูงขึ้นไปมากกว่านี้และนำไปลองใช้กับหน่วยงานอื่นๆเพื่อให้เกิดประโยชน์สูงสุดต่อไป 
       1.2 ชุดทดลองมอเตอร์แบบเซอร์โวมอเตอร์ควบคุมด้วยอาร์ดูโนเป็นเครื่องมือที่ผ่านการทดสอบ 

และหาประสิทธิภาพมาแล้ว เหมาะสมกับการนำไปใช้ในสถานศึกษาและหน่วยงานที่มีลักษณะการทำงาน
ใกล้เคียงกัน 

 2. ข้อเสนอแนะด้านการวิจัยและพัฒนา ครั้งต่อไป 
        2.1ควรมีการศกึษาประสิทธิผลของชุดทดลองมอเตอร์แบบเซอร์โวมอเตอร์ควบคุมด้วยอาร์ดูโน

ในระยะยาว เมื่อเวลา ผ่านไปแล้วชุดทดลองมอเตอร์แบบเซอรโ์วมอเตอร์ควบคุมด้วยอาร์ดูโนจะยังให้ผลดี
เช่นเดิมหรือไม ่

        2.2 นำชุดทดลองมอเตอร์แบบเซอร์โวมอเตอร์ควบคุมด้วยอาร์ดูโนนี้ไปทดลองใช้กับสถานที่
ต่างๆหรือหน่วยงานต่างๆ 

        2.3 ควรมีการพัฒนาช้ินงานให้มีประสิทธิภาพมากขึ้น 
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